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Beschrdibung 

Die Erfindung betrifft ein AuspreBgerat fur Reinigungstucher u. dgl., mit etwa parallel angeordneten und 
etwa in radialer Richtung zueinander bewegbaren Auspre^-Walzen. einem Verstellantrieb fur die Zustellbewe- 
5 gung der Walzen sowie einem Drehantrieb fur wenigstens eine Walze. 

Zum Auspressen insbesondere von Ledertuchern ist berelts ein Auspre&gerat bekannt, bei dem das Tuch 
zwischen den Walzen hindurch transportiert wird. Der Verstellantrieb zum Zustellen der Walzen erfoigt hier 
Ober Federkraft und als Drehantrieb dient eine Handkurbel. Fur Aufwischlappen. Mops u. dgL ist dieses Aus- 
prefigerat jedoch nicht geelgnet Weiterhin kennt man ein AusprefVgerat fur Reinigungstucher u. dgl.. bei dem 
10 eine Auspre&walze auf einem das Relnigungstuch als Bezug auf weisenden, plattenformigen TrSgerteil abge- 
rollt wird. 

Bei einer anderen bekannten Ausfuhrungsform eines Auspre&gerates wird ein auszupressender Mop od. dgl. 
zwischen zwei zueinander bewegbaren Flatten ausgepre&t. 

Bei den beiden letztgenannten Auspre&geraten weist der Zustellantrieb ein Getriebe mit einem Zahnrad und 
IS einer Zahnstange auf. Solche 2^hnstangenantriebe bendtigen jedoch vergleichsweise viel Platz, da die Zahn- 

stange selbst eine lineare Bewegung durchfuhrt und bei der Ruckbewegung entsprechend Piatz vorhanden 

sein mud. Au&erdem slnd die erforderlichen Getriebeteile vergleichsweise aufwendig und teuer. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein Auspre&gerat zu schaffen. welches kompakt und handlich 

aufgebaut ist und das fur eine Vielzahl von Reinigungsgeraten bzw. Aufwischtuchern, Fransenmops u. dgl. ein- 
20 setzbar bzw. ver wend bar ist. 

Dabei soil insbesondere auch der konstruktive Aufwand verringert und die Reinigungswirkung auch bei un- 

terschiedlichen Putztuchern und dergletchen verbessert sein. SchlieQIIch soil das Gerat zu bekannten Reinl- 

gungskomponenten, insbesondere auf die vorhandenen Fahreimer passen. 

Zur Losung dieser Aufgabe wird erf Indungsgemad Insbesondere vorgeschlagen. da& der Verstellantrieb 
25 einen drehbar gelagerten Wickelkdrper sowie einen mit einem Ende etwa am Au&enumfang des Wtckelkdrpers 

und mit seinem anderen Ende an einer Walzeniagerung angreifenden Schubkorper aus biegsamem Material 

aufweist, der auf den Wickelkdrper auf- und abwickelbar ist und beim Abwickein mit seinem jeweils noch auf- 

gewickeiten Teil beim Wickelkdrper gehalten und am Ausweichen gehindert ist 

Dieser Verstellantrieb la&t sich einfach und kostengunstig realisieren und au&erdem ist er platzsparend, so da& 
30 er auch noch unter beengten Verhaltnissen unterbringbar ist. Insbesondere ist hierbei der sonstdurch die Zahn- 
stange gebildete, blegbare, Jedoch weitgehend druckstabile Schubkdrper etwa entsprechend dem Umri& des 
Wickelkorpers unterbringbar, wahrend fur eine Zahnstange bisher ruckseltlg. entsprechend Ihrer gestreckten 
Lange, Platz innerhalb des GerStegehSuses vorhanden sein mu&te. Durch das AufwickeIn des Schubkdrpers 
auf den Wickelkorper ist der Verstellantrieb insgesamt sehr kompakt. 
35 Eine bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung sieht vor, da& zumindest im Aufwickelbereich des 

Schubkdrpers nahe am Umfang des Wickelkorpers eine zumindest den aufjgewickelten Schubkdrper au&en 
uberdeckende Ausweichbegrenzung vorgesehen ist 

Bei Schubbeaufschlagung des Schubkdrpers wird durch die Ausweichbegrenzung ein Ausbeulen und Auswei- 
chen des Schubkdrpers insbesondere in dessen gekrummtem Berelch, wo er auf den Wickelkdrper aufge- 
40 wickelt ist verhindert. 

Die Ausweichbegrenzung ist zweckma&igerweise durch einen sich zumindest uber dem Wickelbereich er- 
streckenden, entsprechend dem AuOenumfang des Wickelkorpers gekrummten Steg gebildet der sich ggf. et- 
wa zu der Walzeniagerung hin gerade fortsetzt. 

AuEer dem vorgenannten Steg, der ggf. eine an den Schubkdrper angepa&te Querschnittprofilierung haben 
45 kann, kdnnen auch mit Abstand am Umfang angeordnete Querstabe od. dgl. Abstutzungen fur den Schubkdrper 
vorgesehen sein. 

Eine Weiterbildung der Erfindung sieht vor, dafi der Wickelkdrper durch eine Scheibe. vorzugsweise einen 
entsprechend dem vorgesehenen Betatigungsweg dimensionierten Scheibensektor gebildet ist mit einer am 
AuGenumfang befindlichen Aufnahmeprofilierung. die etwa dem Querschnitt des Schubkdrpers angepailt ist 
50 und vorzugsweise eine Tiefe hat die etwa glelch der Querschnittserstreckung bzw. dem Durchmesser des 
Schubkdrpers ist 

Durch eine solche nutfdrmige Aufnahmeprofilierung ist der Schubkdrper seitlich im Bereich des Wickelkdrpers 
gut gefuhrt so da& er bei Schubbelastung seitlich nicht ausweichen kann. Eine besonders gute SeitenfQhrung 
erhdit man, wenn die Nut in dem Wickelkdrper so tief ist dad der Schubkdrper im Querschnitt praktisch voll- 
55 standig aufgenommen ist 

Zweckma&igerweise ist eine Auspre&-Walze in etwa radialer Richtung bezuglich der Zustel I bewegung 
feststehend angeordnet und mit dem Drehantrieb verbunden. 

Die feststehende Ausbildung der einen AuspreQ^ Walze begunstigt einen einfachen Aufbau und auch eine un- 
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komplizierte Verbindung mit dem Drehantrieb. 

Vorzugsweise ist als Drehantrieb ein insbesondere batterieversorgter Elektromotor vorgesehen, der lage- 

abhSngig von der beweglichen Zustell-Waize vorzugsweise uber einen bei dem WickeikSrper angeordneten, 

nockenbetStigten Schalterein- und ausschaltbar isL Der ElektronrK>tDr wird hierbei durch die Zustellbewegung 
5 der Zustell-Waize mit ein- bzw. ausgeschaltet, so dafl die Bedienung wesentlich vereinfacht ist. da mit einer 

Hand der Zustellantrieb z.B. uber einen Handhebei betStigt v^erden kann. watirend mit der anderen Hand das 

Aufwischtuch od. dgl. gehalten und gefuhrt wird. 

Eine Ausgestaltung sieht vor. dal^ die mit dem Drehantrieb verbundene Antriebs-Waize zumindest be- 

reichsweise hohl ausgebildet ist und in ihrem tnneren den vorzugsweise als AuHenlaufer ausgebildeten Elek- 
10 tromotor auf weist 

Dies trSgt mit zu einer insgesamt kompakten Bauweise des GerStes bei. da fOr den Motor kein separater Platz 
tm Gehause erforderlich isL 

Fur eine sichere und praxisgerechte Handhabung des GerStes ist vorgesehen, da& die Drehrichtung der 
AusprefV-Walzen zum Heraustransportieren des Reinigungstuches od. dgl. nach oben beim Ausdrucken des 
IS Reinigungstuches vorgesehen ist 

Das auszupressende Tuch od. dgl. wird dadurch immer zu der Bedienperson hin heraustransportiert, so da& 
ein unbeabslchtigtes Hineinziehen von diesem Tuch oder z.B. auch von Kieidungsstucken oder aber ein Ver- 
klemmen der Finger der Bedienperson sicher vermieden wird. 

Zusatzliche Ausgestaltungen der Erfindung sind in den weiteren Unteranspruchen au^efuhrt. Nachste- 
20 hand ist die Erfindung mit ihren wesenUtchen Einzelheiten anhand der Zeichnungen noch ndher erISutert 

Es zeigt: 

Fig. 1 eine perspektivische Seitenansicht eines auf einen strichliniert angedeuteten Eimer aufge- 

setzten AuspreHgerates, 

Fig. 2 eine Seitenansicht eines Ausprel&gerStes bei abgenommener Seitenverklekiung und 

25 Fig. 3 u. 4 Teilseitenansichten des AuspreOgerStes etwa vergleichbar mit Fig. 2, 
hier jedoch in unterschledlichen Stellungen der Auspred-Walzen. 
Ein in Fig. 1 gezeigtes Auspre&gerat 1 dient zum Ausdrucken und Auspressen von Remigungstuchern 2, 
Mops u. dgl.. Das AuspreBgerat ist zum Aufsetzen auf den Rand eines Reinigungsflussigkeit enthaltenden Ei- 
mers 3, insbesondere ernes Fahrermers, ausgebOdet Nach dem Spulen des Reinigungstuches 2 in der im Ei- 
30 mer enthaltenen Flussigkeit, wird uberschussige Flussigkeit zusammen m'rt Schmutzteilchen beim Durchlauf 
durch das AuspreHgerdt 1 ausgedrOckt 

Das Auspre&gerat 1 weist zwei etwa parallel zueinander angeordnete und etwa In radiaier Richtung zu- 
einanderbewegbare AuspreO-Walzen 4. 5 auf. In Ruhelage, die In Fig. 1 wiedergegeben ist, haben die Watzen 
4, 5 einen so gro&en Abstand» daB zwrschen ihnen hindurch das Reinigungstuch 2 in die rm Eimer 3 befindliche 
35 Reinigungsflussigkeit eingetaucht warden kann. Das Gehause 6 des Ausprel^erates 1 ist dementsprechend 
mit einer durchgehenden und srch von den Walzen nach unten fortsetzenden Durchtrittsoffnung versehen. 

Beide Walzen 4, 5 sind drehbar gelagert und die Watze 4 ist fur eine Zustellbewegung mit einem Verstell- 
antrieb 7 verbunden. der zur Betatigung einen Handhebei 8 aufwetst Durch Verschwenken des Handhebels 
8 gemSa dem Pfeil Pf 1 in Fig.1 wird die Waize 4 entsprechend dem Pfeil Pf 2 zur anderen Waize 5 hin ver- 
40 schoben. Die Waize 5 ist mit eInem Drehantrieb verbunden, der diese Watze In Rotation gema& dem Pfeil Pf 
3 versetzt 

Befindetsich nun ein Reinigungstuch 2 zwrschen den berden Walzen, so wird dieses bei einem entsprechenden 
Zustellen der Zustell-Waize 4 zu der anderen Waize 5 gepre&t und gleichzeitrg nach oben entsprechend dem 
Pfeil Pf 4 heraustransportiert. Je nach Andruck der Zustell-Waize 4, der vergleichsweise feinfuhlig mit dem 

45 Handhebei 8 dosiert werden kann. wird der Auspre&grad und damit der Rest-Feuchtlgkeitsgehalt in dem Rei- 
nigungstuch 2 bestimmt. in bestimmten Anwendungs^llen ist es nSmllch erwQnscht, ein mdglichst trockenes 
Reinigungstuch zu erhalten, wahrend in anderen FSIIen eine gewisse Restfeuchte enthalten bleiben soli, ins- 
besondere dann, wenn ein rm Spulwasser enthal tones Zusatzmittel, z.B. Desinfektionsmittel auf den Boden 
od. dgl. aufgetragen werden soil. 

so Durch die vorgesehene Drehrichtung der Antriebs> Waize 5 gema& dem Pfeil Pf 3 wird, wie bereits vorerwahnt, 
das Reinigungstuch 2 nach oben heraustransportiert Einerseits ist dies fur den Arbeitsablauf vorteilhaf t und 
aul^erdem besteht dadurch keine Gefahr, da& die Bedienperson durch Einziehen und Einklemmen der Finger 
beim Handhaben des Reinigungstuches verletzt wird. 

Als Drehantrieb ist ein insbesondere batterieversorgter Elektromotor vorgesehen. Dieser Elektromotor 9 und 
55 die Batterien 10 sind, wie In Fig. 2 strichliniert angedeutet, tnnerhalb des Gehauses 6 des AuspreOgerates un- 
tergebracht 

Der Elektromotor 9 kann mit Abstand zur Antrrebs-Walze 5 im unteren Berelch des Gehauses 6 angeordnet 
sein, wobei die Antriebsubertragung zur Waize 5 uber einen Antriebsriemen 11, eine Kette od. dgl. erfolgt 
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Diese vergteichsweise lief am unteren Ende des GehSuses 6 liegende Anordnung von Motor 9 und Batterien 
10 ergibt entsprechend einen tiefliegenden Schwerpunkt mit hoher KippsicherheiL 

Fur einen kompakten Aufbau des gesamten GerStes kann der Elektromotor 9 aber auch innerhalb der zumin- 
dest bereichsweise hohl ausgebildeten Antriebs-Waize 5 untergebracht sein. In diesem Falle ist der Motor 

5 zweckma&igerweise als Auttonlaufer ausgebildet 

Das Etn- und Ausschalten des Eiektromotors 9 erfolgt uber einen Schalter 12, der mit Hiife elner Nockensclieibe 
13 bei dem Verstellantrieb 7 betatigbar ist. Sobaid der Verstellantrieb 7 aus seiner Ruhelage (Fig. 4) bewegt 
wird, wobei die Zustell-Waize 4 zu der bezuglich der Zustellbewegung feststehenden Antrlebs-Waize 5 ver- 
schoben wIrd, gelangtderSchalter-Betatigungshebel 14 von den Nocken 13 und schaltetden Schalter 12 und 

10 dieser den Elektromotor 9 ein. 

Die Zustell'Walze 4 istfrel drehbarund weist eine Achse auf, deren au&ere Enden in Gleitstucken 16 t>eid- 
seitig geiagertsind. Fur diese Gleitstucke 16 sind in Zustellrichtung verlaufende Schiebefuhrungen 17 vorge- 
sehen. Im Ausfuhrungsbeispiel dienen dazu Langsschlitze 18 und Fuhrungsstege 19, die sich jeweils bei in- 
neren Seitenwanden der Gehause^Seitenteile 20 bef inden. 

IS Der Verstellantrieb 7 weist uber eine Welle 21 miteinander verbundene, und beidseitig in den Gehause- 

seitenteilen 20 angeordnete Wickelkdrper 22 auf, die durch sektor- oder sehnenformige Scheibentetle 23 ge- 
bildet sind. Die Wickelkdrper bzw. Schelbentelle sind um die Wellenachse drehbargelagert und mit dem Hand- 
hebel 8 (Fig. 1) verbunden. Im Ausfuhrungsbeispiel ist eine Verschwenk- bzw. Verdrehbewegung zwischen der 
Ruhelage (Fig. 4) und der Arbeits-Endlage (Fig. 3) von etwa 90'' vorgesehen. 

20 Zu dem Verstellantrieb 7 gehSren weiterhin mit den Wickelkorpern 22 jeweils zusammenwiricende Schubkorper 
24 aus biegsamem Oder biegeelastischem Material, die mit einem Ende an einem Gleitstuck und mit ihrem an- 
deren Ende etwa am AuQenumfang des Wickelkdrpers an dessen dem Gleitstuck 16 abgewandten Ende be- 
festigt sind. Die Schubkorper 24 sind auf den Wickelkdrper auf- und abwickelbar, wie dies gut In den Fig. 2 bis 
4 erkennbar ist In Fig. 4, wo sich die Zustell-Walze 4 in Ruhestellung mit grd&tem Abstand zur Antriebs-Waize 

25 5 bef indet, ist der Schubkdrper 24 praktisch mit seiner gesamten Lange au&en auf den Wickelkdrper 22 auf- 
gewlckelt In der End-Arbeitsstellung gemaK Fig. 3 ist der Schubkdrper 24 weitgehend vom Wickelkdrper 22 
abgewickelt erkennbar. 

Durch das Auf wicketn der Schubkdrper 24 in der in Fig. 4 gezeigten Ruhelage ist ruckseitig bei dem Gehause 
6 kein zusatzlicher Platzbedarf wie bei einer sonst gerade zurucklaufenden Zahnstange eines Zahnrad-Zahn- 

30 stangengetriebes erforderlich. 

Um beim Abwickein der Schubkdrper 24 ein etwa radlales Auswelchen der Schubkdrper insbesondere im ge- 
krOmmten* aufgewlckelten Bereich zu vermeiden, sind nahe am Umfang der Wickelkdrper 22 die Schubkdrper 
24 auQen uberdeckende Ausweichbegrenzungen 25 in Form von zumindest sich Qber den Wickelberelch er- 
streckenden Stegen26 vorgesehen. Diese Stege sind entsprechend dem Au&enumfang des Wickelkdrpers ge- 

35 krummt. 

Um auch ein seitiiches Ausweichen der Schubkdrper 24 zu verhindern, weisen die Wickelkdrper 22 etwa ent- 
sprechend dem Querschnitt der Schubkdrper 24 profilierte Aufnahmenuten 27 auf. Dadurch sind die 
Schubkdrper 24 tm aufgewickelten und damit gekrummten Bereich sowohl seitlich durch die Aufnahmenuten- 
Seitenwdnde als auch etwa radial nach au&en durch die Stege 26 gefuhrt 

40 Die Ausweich- bzw. AusknickistabilitSt der Schubkdrper 24 ist so bemessen, da& sie in gestreckter, gerader 
Lage die erforderlichen Schubkrafte ubertragen kdnnen. Gegebenenfalls kdnnten die Ausweichbegrenzungs- 
Stege 26 auch noch im geraden Bereich fortgefuhrt sein, so wie dies in Fig. 3 strichliniert angedeutet ist 
Die radiaie Tlefe der Aufnahmenuten 27 kdnnte auch kleiner als der Querschnitt der Schubkdrper 24 bemessen 
sein, so daft diese etwas uber den Au&enumfang vorstehen. Die Stege 26, die im Ausfuhrungsbeispiel als fla- 

45 che Stege ausgebildet sind, kdnnen dann Innenseitig auch eine an die Querschnittsform der Schubkdrper 24 
angepa&te FQhrungsprofilierung auf weisen. 

Bei Verwendung der vorbeschrlebenen Ausweichbegrenzung 25 kdnnen die Schubkdrper 24 aus biegsa- 
mem Material bestehen. so daR sie auf die Wickelkdrper 22 aufgewickelt werden kdnnen. andererseits aber 
eine so groae Druckfestigkeit haben, da& die fur die Zustell-Walze 4 erforderlichen Anpredkrdfte ubertragen 

50 werden kdnnen. Bevorzugt ist ein Material vorgesehen. das zusatzlich elastisch ist. so da& die Schubkdrper 
24 unbelastet eine gestreckte. gerade Lage einnehmen wurden. Bei Verwendung von Material mit sehr gro&en 
ElastlzitStskrSften. die bei entsprechender Querschnittsdimensionierung der Schubkdrper 24 dann mindestens 
so gro& sind wie die erforderliche Schubkraft zum Zustellen der Waize 4, kdnnte soger die Ausweichbegren- 
zung 25 entfallen. Bevorzugt ist jedoch eine Komblnation aus Ausweichbegrenzung und Verwendung eines 

55 biegeelastischen Material es fur die Schubkdrper 24 vorgesehen. 

Die Schubkdrper 24 bestehen bevorzugt aus einem entsprech enden Kunststoff material. Gegebenenfalls kdnn- 
te jedoch auch eine Schraubenfeder od. dgi. vorgesehen sein. 

In Fig. 2 ist noch erkennbar, da& das eine Ende 30 des Schubkdrpers 24 in dem Gleitstuck 16, insbesondere 
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in einer dort vorgesehenen Aufnahmebohrung befestigt, z.B. eingeklebt ist, wahrend das andere Ende 31 am 
Wickelende des Wickelk5rpers 22 befestigt ist Auch am Wickelende kann eine Aufnahmebohrung vorgesehen 
sein, in die das Ende des Schubkdrpers eingeklebt Oder anderweitig befestigt ist 

Fur die RQckstellung der Zustell-Waize aus einer Arbeitslage sind im Ausfuhrungsbeispiel an dem Oder 

6 den Gleitstucken 16 angreifende Zugfedern 28 vorgesehen. Durch diese wird die Zustell-Waize 4 auch beim 
Loslassen des Handhebets 8 jewetls in die in Fig. 4 gezeigte Ruhelage gebracht 

Durch die erfindungsgemaiie Ausbildung des Verstedantriebes 7 mit Wickeikdrpern 22 und darauf auf- 
wickelbaren Schubkorpern 24 lessen sich auch sehr gro&e Zustelihube realisteren, ohne da& dadurch der 
Platzbedarf zunimmt Unter anderem ist es dadurch erst mdglich. die Walzen 4 und 5 soweit auseinander zu 

10 fahren» da& dazwischen genugend Platz zum Durchfuhren eines Reinigungstuches in einen darunter bef ind- 
lichen Eimer 3 vorhanden ist Dies erm5glicht auch eine besonders einfache und praxisgerechte Handhabung, 
da das gespulte und mit Wasser bzw. Reinigungsflussigkeit vollgesaugte Reinigungstuch nicht mehr umge- 
setzt, sondern direkt zwischen den Walzen 4 und 5 ausgeprellt warden kann. Durch die weite Offnung zwi- 
schen den Walzen 4 und 5 konnen auch Reinigungsgerate. an denen ein Aufwischtuch befestigt ist, zum Spulen 

IS des herunterhangenden Tuches eingefuhrt werden, so dad ein umstdndliches Trennen von Halter und Tuch 
nicht erforderlich ist 

In Fig. 1 »t unterhalb der in Ruhestellung bef indlichen Zustell-Waize 4 noch eine Auffeng- bzw. Ableitflache 
29 fur von der Zustall-Waize 4 ablaufendes Tropf wasser vorgesehen. Die Ausbildung des erf indungsgema&en 
Auspre&gerates I3&telnen Einsatz in Verblndung mit einer Vielzahl von Qblichen Reinigungsger3ten bzw. Auf- 
20 wischtuchern, Fransenmops u. dgl. zu. Durch den einfachen Aufbau ist eine hohe Betriebssicherheitauch unter 
rauhen Arbeitsbedingungen gegeben. Trotzdem ist das Gerat kompakt und leicht handhabbar. 



Patentanspruche 

25 

1. Auspre&gerat fur Reinigungstucher u. dgl., mit etwa parallel angeordneten und etwa In radialer Richtung 
zueinander bewegbaren Auspred-Walzen, einem Vers tell an trieb fur die Zustellbewegung der Walzen so- 
wie einem Drehantrieb fur wenigstens eine Waize, dadurch gekennzelchnet, da& derVerstellantrieb (7) 
einen drehbar gelagerten Wickelkdrper (22) sowie einen mit einem Ende (31) etwa am Audenumfang des 
30 Wickelkorpers (22) und mit seinem anderen Ende (30) an einer Walzenlagerung angreifenden 

Schubkdrper (24) aus biegsamem Material aufweist, der auf den Wickelkdrper (22) auf- und abwickelbar 
ist und beim Abwickeln mit seinem Jewells noch aufgewickelten Teil beim Wickelkorper gehalten und am 
Ausweichen gehindert ist 



35 2. Auspre&gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da& der Schubkorper (24) aus biegeelasti- 
schem Material bestehtund da& die Siege- bzw. Elastizitatskraft gleich Oder gr5&er ist ats die erforderliche 
Schubkraf t beim Zustetlen der Walze(n) (4, 5). 

3. Auspre&gerat nach Anspruch 1 oder 2. dadurch gekennzeichnet, dad zumindest im Aufwickeiberelch des 
^ Schubkdrpers (24) nahe am Umfang des Wickelk5rpers (22) eine zumindest den aufgewickelten 

. Schubkorper auden uberdeckende Ausweichbegrenzung (25) vorgesehen ist 

4. Auspre&gerat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, da& die Ausweichbegrenzung (25) durch einen 
sich zumindest Qberden Wickelbereich erstreckenden, entsprechend dem Au&enumfong des Wickelkdr- 

^ pers (22) gekrummten Steg (26) gebildet 1st der sich ggf. etwa zu der Walzenlagerung hin gerade fort- 

setzt 



5. Auspredgerat nach einem der Anspruche 1 bis 4. dadurch gekennzeichnet da& der Wickelkdrper (22) 
durch eine Scheibe, vorzugsweise einen entsprechend dem vorgesehenen Betatigungsweg dimensio- 

^ nierten Scheibensektor (23) gebildet Ist 

6. Auspre&gerat nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet da& der Wickelkdrper (22) an 
seinem AuOenumfang eine Aufnahmeprof ilierung aufweist, die etwa dem Querschnitt des Schubkdrpers 
(24) angepafit ist und vorzugsweise eine Tiefe hat die etwa gleich der Querschnittserstreckung des 
Schubkdrpers Ist. 

55 

7. Auspre&gerSt nach einem der AnsprQche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet daH stch der Wickelumfang 
des WIckelkdrpers (22) etwa uber einen Winkel von 90** erstreckt 
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& Auspre&gerdt nach einem der Anspruche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daft der Verstellantrieb (7) 
beidseitig an den 3u&eren Enden der Zustell-Walze (4) angreift und da& er zwei Obereine Welle (21) ver- 
bundene Wickelkdrper (22) jeweQs mit einem Schubkorper (24) aufweist 

9. Auspre&gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daft eine Waize (5) in etwa 
radialer Richtung bezQglich der Zustelibewegung feststehend angeordnet und mit dem Drehantrieb (9) 

verbunden ist 

10. Auspre&gerat nach einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, da& als Drehantrieb ein vor- 
zugsweise batterieversorgter Elektromotor (9) vorgesehen ist. der lageabhangig von der beweglichen 
Zustell-Waize (4) insbesondere uber einen be! dem Wickelkdrper (22) angeordneten, nockenbetatigten 
Schalter (12) ein- und ausschaltbar ist 

11. AuspreOgerSt nach einem der Anspruche 1 bis 10. dadurch gekennzeichnet, da& die mit dem Drehantrieb 
verbundene Antriebs-Waize (5) zumindest bereichsweise hohi ausgebildet ist und In ihrem inneren den 
vorzugsweise als Au&enlaufer ausgebOdeten Elektromotor (9) aufweist. 

12. AuspreQgerat nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, da& zur Ruckstellung der 
Zustell-Waize (4) in die Ruhestellung eine Oder mehrere Federn (28) vorgesehen sind. 

13. AuspreHgerat nach einem der Anspruche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dal^ die Drehrichtung der Aus* 
prell-Waizen (4, 5) zum Heraustransportieren des Reinigungstuches (2) od. dgl. nach oben beim Aus- 
drucken des Tuches od. dgl. vorgesehen ist. 

14. Auspre&gerSt nach einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dafl es als Aufsetz- 
AuspreOgerat zum Aufsetzen auf den Rand od. dgl. eines (Fahr-)Eimers (3) od. dgl. ausgebildet ist und 
ein GehSuse (6) mit einer zwischen den AuspreH-Walzen (4. 5) hindurchgehenden Durchtrittsof fnung auf- 
weist 

15. AuspreSger§t nach einem der Anspruche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB sich unterhalb der in 
Ruhestellung bef indllchen Zustell-Waize (4) und ggf. auch unterhalb der Antriebs-WaIze (5) eine Auffang- 
und/oder Ableitf lache (29) fur Tropfwasser bef indet 



Claims 

1. A wringing device for cleaning wipers and the like, having squeeze rollers which are arranged approxi- 
mately parallel and are movable approximately in a radial direction towards each other, a shifting mech- 
anism for the infeed movement of the rollers, as well as a drive for at least one roller, 
characterized in that the shifting mechanism (7) has a rotatable winding body (22), as well as a push 
body (24) of flexible material having one end (31) acting on the winding body (22) at approximately the 
outer periphery thereof and having the other end (30) acting upon a bearing of the roller, said push body 
being adapted to be wound onto and off the winding body (22) and in the course of being wound off is 
held with its still wound up portion at the winding body and is prevented from deflecting. 

2. A wringing device as claimed in daim 1 , characterized in that the push body (24) consists of flexible ma> 
terial and that the bending or elastic force is equal to or greater than the necessary pushing force during 
infeed of the rDller(s) (4, 5). 

3. A wringing device as claimed in daim 1 or daim 2, characterized in that at least in the winding up zone 
of the push body (24) close to the periphery of the winding body (22) there is a means (25) limiting de- 
flection provided outwardly covering at least the wound up push body. 

4. A wringing device as daimed in daim 3, characterized in that the means (25) limiting deflection is formed 
by a web (26) which extends at least over the winding zone, is curved according to the outer periphery 
of the winding body (22) and possibly continues straight towards the bearing of the roller or thereabouts. 

5. A wringing device as daimed in any one of claims 1 to 4, characterized in that the winding body (22) is 
formed by a pulley, preferably a pulley sector (23) dimensioned according to the envisaged actuator travel. 
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6. A wringing device as claimed in any one of claims 1 to 5, characterized in that the winding body (22) has 
at its outer periphery a profiling which is adapted approximately to the cross section of the push body 
(24) and preferably has a depth approximately the same as the cross-sectional expanse of the push body. 

5 7. A wringing device as claimed in any one of claims 1 to 6. characterized In that the winding scope of the 
winding body (22) extends over an angle of at>out 90''. 

8. A wringing device as claimed in any one of claims 1 to 7, characterized in that the shifting mechanism (7) 
is applied on t>oth sides to the outer ends of the infeed roller (4) and has two winding bodies (22) connected 
via a shaft (21), each having a push body (24). 

9. A wringing device as claimed in any one of daims 1 to 8, characterized in that one roller (5) is arranged 
so as to be stationary in an approximately radial direction with respect to the infeed movement and is con- 
nected to the drive (9). 

1 0. A wringing device as claimed In any one of claims 1 to 9. characterized In t hat a preferably battery-powered 
electric motor (9) is provided as the drive and is adapted to be switched on and off In positional dependence 
on the movable infeed roller (4) particularly by way of a cam-actuated switch (12) arranged at the winding 
body (22). 

20 11. A wringing device as claimed in any one of claims 1 to 10. characterized in that the drive roller (5) con- 
nected to the drive is hollow at least in areas and has Inside the electric motor (9) preferably in the form 
of an external rotor motor. 

12. A wringing device as claimed in any one of claims 1 to 11 . characterized in that one or a plurality of springs 
25 (28) are provided for returning the infeed roller (4) to the Inoperative position. 

13. A wringing device as claimed in any one of daims 1 to 12, characterized in that the direction of rotation 
of the squeeze rollers (4, 5) is provided for the cleaning cloth (2) or the like to be conveyed out upwardly 
as the doth or the like is wrung. 

30 

14. A wringing device as claimed in any one of daims 1 to13, characterized by taking the form of an attachable 
wringing device for mounting on the rim or the like of a (mobile) bucket (3) or the like and has a housing 
(6) with a passage passing through between the squeeze rollers (4. 5). 

^ 15. A wringing device as daimed in any one of daims 1 to 14, characterized in thata collecting and/or draining 
surface (29) for drip water Is located underneath the Infeed roller (4) situated In the inoperative position 
and possibly also beneath the drive roller (5). 

Revendlcatlons 

40 

1. Appareil d'essorage pour chiffons de nettoyage et objets simitaires, comprenant des cylindres d'essorage 
qui sont dispose d peu prds paralldlement et sent mobiles Tun par rapport d Tautre. senslblement dans 
le sens radial, un entralnement de r6glage pour le mouvement d'avance des cylindres, ainsi qu'un entrai- 
nement en rotation pour au moins un cytlndre. caract6ris6 par le fait que Tentrainement de r^glage (7) pr6- 
sente un corps d'enroulement (22) mont^ rotatif, ainsi qu'un corps de pouss^e (24) en un mat^riau souple 
qui vient senslblement en prise, par une extr6mit6 (31), avec le pourtour ext^rieurdu corps d'enroulement 
(22) et, par son autre extr^mit^ (30), avec une port^e cylindrique ; qui peut dtre enrould sur le corps d'en- 
roulement (22) et peut en etre d6roul6 ; et qui, lors du d^roulement, est retenu sur le corps d'enroulement 
par sa partie conski6r6e encore enrout^e, et est empdch^ de d^vier. 



45 



so 
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Appareil d'essorage seion la revendlcation 1 , caract6ris6 par le fait que le corps de pouss^e (24) conslste 
en un matdriau doud de souplesse 61astique ; et par le fait que la force respective de fldchissement ou 
d'Slasticitd est 6gale ou supdrieure d la force de poussde nScessaire lors de Tavance du (des) cylindre(s) 
(4. 5). 

Appareil d'essorage selon la revendication 1 ou 2, caractSrisd par le fait qu'une but^e (25) limitant la de- 
viation, recouvrant ext^'eurement au molns le corps de pouss6e enroul6, est pr6vue au moins dans la 
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zone d'enroulement du corps de pouss6e (24), k proximitd du pourtour du corps d'enroulement (22). 

Apparel) d'essorage selon la revendication 3, caract6ris6 par le fait que la butSe (25) limitant ia deviation 
est fbrmSe par une barrette (26) qui est arquSe en concordance avec le pourtour extSrieur du corps d'en- 
roulement (22). s'^tend au moins sur la zone d'enroulement et se prolonge 6ventuellement, en ilgne droite, 
sensiblement en direction de la port6e cylindrique. 

ApparsD d'essorage selon Tune des revendications 1 d 4. caractdrisd par lefait que le corps d'enroulement 
(22) estform^ par un disque, de pr^f^rence par un secteur dIscoTdal (23) dimensionn6 pour correspondre 
d la course d'actionnement prSvue. 

Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1^5. caract6ris6 par le fait que le corps d'enroulement 
(22) comporte. sur son pourtour ext^rieur. un prof ilage de reception qui est sensiblement adapts k la sec- 
tion transversale du corps de pouss^e (24) et pr^sente. de pr^f^rence, une profondeur approximativement 
Sgale k I'^tendue de la section transversale du corps de poussSe. 

7. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1 d 6, caract^ris^ par le fait que la p6riph6rie d'enrou- 
lement du corps d'enroulement (22) s*6tend sensiblement sur un angle de 90**. 

8. Appareil d'essorage selon Tune des revendications 1^7, caract^ris^ par le fait que I'entrainement de r6- 
20 giage (7) vient en prise, de part et d'autre, avec les extr^mit^s externes du cylindre d'avance (4) ; et par 

le fait qu'it pr^ente deux corps d'enroulement (22) relics par I'interm^diaire d'un arbre (21) et comportant 
un corps respectif de poussSe (24). 

9. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1 d 8, caract6ris6 par le fait qu'un cylindre (5) est agen- 
25 c6 fixe par rapport au mouvement d'avance, sensiblement dans le sens radial, et est relid d Tentrainement 

(9) en rotation. 

10. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1^9. caract^ris^ par le fait qu'un moteur ^iectrique 
(9) pr^f^rentiellement aliments par piles, prSvu en tant qu'entrainement en rotation, peut §tre enclench^ 

30 et d^clenchd en fonction de la position du cylindre mobile d'avance (4), notamment par I'interm^diaire d'un 

interrupteur (12) actionnd par cames et dispose sur le corps d'enroulement (22). 

11. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1^10, caract^risd par le fait que le cylindre menant 
(5), reli6 d I'entrainement en rotation, est de realisation creuse au molns par zones et pr6sente. dans son 

3^ espace interne, le moteur diectrique (9) de preference congu comme un Induit exterieur. 

12. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1 d 11, caracterisd par le fait qu'un ou plusieurs res- 
sort(s) (28) est (sont) prevu(s) pour le rappel du cylindre d'avance (4) d la position de repos. 
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13. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1^12, caracterise par le fait que la rotation des cy- 
lindres d'essorage (4, 5) est pr^vue vers le haut pour extraire le chiffon de nettoyage (2) ou objet similaire 
lorsque I'eau est exprimee dudit chiffon ou obJet smnllaire. 



14w Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1^13. caracterise par le fait qu'il est congu comme 
un appareil d'essorage amovible destine k etre place, e califourchon, sur le rebord ou partie similaire d'un 
^ seau (mobile) (3) ou objet analogue, et presente un boTlier (6) perce d'un orifice de passage s'etendant 

d'un trait entre les cylindres d'essorage (4, 5). 

15. Appareil d'essorage selon I'une des revendications 1 d 14, caracterise par le fait qu'une surface (29) col- 
lectrice et/ou def iectrice de I'eau d'egouttage se trouve au-dessous du cylindre d'avance (4) occupant la 
50 position de repos et egalement, le cas echeant, au-dessous du cylindre menant (5). 
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